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Den Materialfluss am Laufen halten

Martin Mechanic setzt auf autonome mobile Robotik in Intralogistik-Losung

Autonome mobile Roboter wer-
den gerade in der Intralogistik
immer wichtiger. Ihr Potenzial
hat beispielsweise auch Martin
Mechanicfiirsichevaluiert, Der
Sondermaschinenbauer zeigt
anhand einer neuen Anlage fiir
die Warenkommissionierungin
einem Logistikunternehmendie
vielfiltigen Einsatzmiiglichkei-
ten solcher autonomer mobiler
Roboter, kurz AMR.

In der von Martin Mechanic
enrwickelten Anlage MLS23176
kommt ein AMR der neuesten
Generation zum Einsarz. Bis zu
1.500 kg Traglast kann dieses
bewegen. Genauer handelt es
sich hierbei um den Omron HD
1500.

Ohne Induktionsschleifen
navigieren
ImGegensatzzuherkdmmlichen
fahrerlosen Transportsystemen

Hier im Bild
links: der La-
gen-Separier-
tisch mit Trans-
portband,
Rechts ist der
Palettierrobo-
ter von Fanuc
zu sehen, Er
entlddt den Au-
tonomen Mobi-
len Roboter
(AMR).
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benditigt dieser keine festverleg-
ten Induktionsschleifen. Das
System orientiert sich an dem

Kartenwerk, das dieses selbst
wvon seiner Umgebung erstellt.
Rundumangebrachte Senso-

renerkennenjedesaufdem Weg
befindliche Hindernis. Diese
kann der AMR dann auch um-

fahren. Dafiirmussder Bediener
dem AMR nur seinen Start-und
Zielpunkt definieren. Entspre-
chend kurzist die Zeit der Inbe-
triebnahme, fiir die keinerlei
Umbauten im Betrieb erforder-
lich sind. Das System entlidt
seine Ware, in einem an der
Anlagevorgesehenen, geschiitz-
ten Bereich.

Die Waren werden auf Euro-
paletten angeliefert und mit
Gabelstaplern vom Transport-
fahrzeug direkt auf den AMR
verladen. Dieserfihruselbststiin-
digzum Waren-Kommissionier-
platz. Am Zielpunkt greift sich
ein Palettier-Roboter vom Typ
Fanue M-2000 eine komplette
Lagenebene, um sie auf dem
Lagen-Separiertisch abzustel-
len. Der Roboterhandhabtlasten
biszu2,3t, bei einer Reichweite
von bis zu 4,70 m.

Spezielle Greifer helfen
beim Verladen

Mittels speziellem Palettengrei-
fer ist der Roboter in der Lage
unterschiedlichste Produktia-

gen handzuhaben. Um auch
unebeneWerkstiickeaufnehmen
zu kiinnen, kommen hier spezi-
elle Vakuumsauger zum Einsatz.
Fiir das Handhaben von insta-
bilen Produktlagenist der Grei-
fer mit einem zusitzlichen me-
chanischen Greifmodul ausge-
statret.

Der Fanuc-Roboter entlddt
nun ganze Warenlagen von der
bereitgestellten Palette undlegt
sieaufdem Lagen-Separiertisch
ab. Die Warenwerden teilescho-
nend, wahlweise mit Transport-
béndern odereinem Querschie-
ber, auf das Transportband und
dann ins Lager beftrdert. Pro
Palettenlageistein Teilegewicht
von maximal 250 kg moglich.

Eventuelle Zwischenlagen
werden mit Vakuum auf dem
Separiertisch gehalten und
durch das Offnen zweier Klap-
pen nach unten abgeworfen.
Die fehlersichere SPS-Steue-
rung 87-1500F der Anlage wird
mit einem mobilen, kabelge-
bundenen Bedienpanel ange-
steuert. e B




