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Den Materialfluss am Laufen halten
Martin Mechanic setzt auf autonome mobile Robotikin Intralogistik-Lösung

‚Autonome mobile Roboter wer-
den geradein der Intralogistik
immer wichtiger, Ihr Potenzial
hatbeispielsweise auch Martin.
Mechanicfürsichevaluiert. Der
Sondermaschinenbauer zeigt
anhandeiner neuen Anlage für
die Warenkommissionierungin
einemLogistikunternehmendie
vielfältigen Einsatzmöglichkei-
ten solcher autonomer mobiler
Roboter, kurz AMR.

In der von Martin Mechanic
entwickelten Anlage MLS23176
kommt ein AMRder neuesten
Generationzum Einsatz. Biszu
1.500 kg Traglast kanndieses
bewegen. Genauer handelt es
sich hierbei um den Omron HD
1500.

OhneInduktionsschleifen
navigieren
1mGegensatzzuherkömmlichen
fahrerlosen Transportsystemen

Hier im Bild
links: der La-
gen-Separier-
tisch mit Trans-
portband.
Rechtsist der
Palettierrobo-
ter von Fanuc
zusehen. Er
entlädt den Aı
tonomen Mol
len Roboter
amR).    
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benötigtdieserkeinefestverleg- Kartenwerk, das dieses selbst renerkennenjedesaufdemWeg
ten Induktionsschleifen. Das von seiner Umgebung erstellt. befindliche Hindernis. Diese
System orientiert sichandem RundumangebrachteSenso- kann der AMRdann auch um-

fahren.DafürmussderBediener
demAMR nurseinen Start-und
Zielpunktdefinieren. Entspre-
chendkurzistdie Zeit der Inbe-
triebnahme, für die keinerlei
Umbauten im Betrieb erforder-
lich sind. Das System entlädt
seine Ware, in einem an der
Anlagevorgesehenen,geschütz-
ten Bereich,

DieWarenwerden auf Euro-
Paletten angeliefert und mit
Gabelstaplern vom Transport-
fahrzeug direkt auf den AMR
verladen. Dieserfährtselbststän-
digzumWaren-Kommissionier-
platz. Am Zielpunktgreift sich
ein Palettier-Roboter vom Typ
Fanuc M-2000 eine komplette
Lagenebene, um sie auf dem
Lagen-Separiertisch abzustel-
len. DerRoboterhandhabtlasten
biszu2,t,beieiner Reichweite
vonbiszu 470m.

 

Spezielle Greifer helfen
beim Verladen
Mittelsspeziellem Palettengrei-
ferist der Roboter in der Lage
unterschiedlichste Produktla-
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‚gen handzuhaben. Um auch
unebeneWerkstückeaufnehmen

zu können,kommenhier spezi-
elleVakuumsaugerzum Einsatz.
Für das Handhaben von insta-
bilen Produktlagenist der Grei-

fer mit einem zusätzlichen me-
‚chanischen Greifmodul ausge-
stattet.

Der Fanuc-Roboterentlädt
nun ganze Warenlagen von der
bereitgestellten Paletteundlegt
sieaufdemLagen-Separiertisch
ab. DieWarenwerdenteilescho-
nend, wahlweisemit Transport-
bändernodereinemQuerschie-

ber, aufdas Transportbandund 1
dannins Lager befördert. Pro
PalettenlageisteinTeilegewicht
‚von maximal 250 kg möglich.

Eventuelle Zwischenlagen
werden mit Vakuum auf dem

Separiertisch gehalten und
durch dasÖffnen zweier Klap-
pen nach unten abgeworfen.
Die fehlersichere SPS-Steue-
rungS7-1500FderAnlagewird
mit einem mobilen,kabelge-
bundenen Bedienpanelange-
steuert, os =

 

  


